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Ahora es posible ahorrar espacio y montar de manera més sencilla sistemas
transportadores de paletas motorizados, ya que el nuevo Interroll Pallet Drive
constituye la mejor solucién de accionamiento monopuesto para el aprovechamiento
eficiente del espacio.

El potente motor asincrono estd integrado en un rodillo estdndar de Interroll de la
serie 3950 vy, con su robusto reductor de varias etapas de engranajes planetarios, se
puede utilizar como accionamiento monopuesto para cargas de hasta 1250 kg.

Gracias a la construccién compacta del Pallet Drive se puede disefiar de modo muy
sencillo un transportador de paletas: Adiés a las complejas estaciones motorizadas,
los rodillos de las paletas se unen bien rodillo con rodillo o mediante una correa
dentada. De este modo, sin una gran complejidad de ingenieria, se crea un
transportador exento de mantenimiento extremadamente compacto en el disefio de
un camino de rodillos de gravedad, también montable sobre el pavimento.
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Datos técnicos

MOTOTAMBOR
SERIE DP

PALLET DRIVE 0080 / 0089

DP 0080

DP 0089

Diémetro de motor

80 mm

89 mm

Velocidad méx.

hasta 0,2 m/s

hasta 0,22 m/s

Cabezal de accionamiento

Rueda dentada 5/8", z15y z18

Rueda dentada 5/8", z15y z18

Correa dentada 8 mm z25

EL min./méx.

500 — 1500 mm

500 — 1500 mm

Potencia 70 W S3 50 % 70 W S3 50 %
Par motor 22 Nm 22 Nm
Carga hasta 1250 kg hasta 1250 kg

Capacidad productiva

120 paletas/hora

120 paletas/hora

Temperatura ambiente

-5 °C hasta +40 °C

-5 °C hasta +40 °C

Grado de proteccién del motor

IP54

IP54

Proteccién térmica

Interruptor bimetdlico

Interruptor bimetdlico

Datos eléctricos para motor asincrono triféasico

Py ne ny fy Uy Iy = 0 n e, MJM, M/M, MJ/M, M, Ry,
W] [min'l Md M Al lkgem’] INml [
70 2 2889 50 400 0,33 0,56 0,54 1,25 4,2 4 4,5 4 0,23 72,7
70 2 2889 50 230 0,57 0,56 0,54 1,25 4,2 4 4,5 4 0,23 72,7

Py = Potencia nominal ) = Momento de inercia rotor

ne = Nomero de polos 15/l = Relacién corriente de arranque/corriente nominal

Ny = Velocidad nominal del rotor ~ Mg/M = Relacién par de arranque/par nominal

fu = Frecuencia nominal Mg/My = Relacién par de pérdida de estabilidad/par nominal

Uy = Tensién nominal M/My = Relacién par de alcance de estabilidad/par nominal

Iy = Corriente nominal My = Par motor nominal del rotor

cosp = Factor de potencia Ry = Resistencia de fase

n = Rendimiento

Variantes de ejecucién y accesorios

Opciones

Freno electromagnético de parada

Certificado

Certificados de seguridad cULus
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Serie DM Serie DL

Serie DP

icacién

Indicaciones de apl



MOTOTAMBOR
SERIE DP
PALLET DRIVE 0080 / 0089

'ﬁ Dimensiones

Pallet Drive
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Tipo A EL AGL
[mm] [mm] [mm]

DP 0080 80,0 RL+V+13 RL+V+28

DP 0089 89,0 RL+V+13 RL+V+28
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